dynafor..x

Mikroprozessorgesteuerte
Zugkraft-MeBgerate und Kranwaagen

INHALT

Warnhinweise

Gerate-Beschreibung

2.1 Zweckbestimmung

2.2 Arbeitsweise

2.3 Bauteile und Bedienungsteile
2.4 Technische Daten

Inbetriebnahme

3.1 Bengtigte Ausrustung
3.2 Befestigung

Einschalten

4.1 Selbsttest
4.2 Automatische Null-Stellung

Programmierung

5.1 Mafeinheit

5.2 Anzeige-Intervall
5.3 Abschalt-Automatik
5.4 Ausgabe-Vorwahl
5.5 Gerate-Nummer

Betrieb

6.1 Tarierung

6.2 Spitzenwertanzeige
6.3 Uberlast-Warnung
6.4 Betrieb im Freien
6.5 Abschalten

6.6 Fernablesegerat
6.7 Batteriewechsel

6.8 Stoérungsbeseitigung

AuBer Betrieb

7.1 Abschalten
7.2 Aufbewahrung

Sicherheitshinweise

Instandhaltung

9.1 Pflege und Wartung
9.2 Kalibrierung

| Original-Betriebsanleitung

Seite

wWwhN

A

[$; 6]

~NO O OO

— —h
O OWOoooO N

—~t =
—

—
—

11
11

Diese Betriebsanleitung mull
dem Bediener jederzeit zugidnglich sein.
Weitere Exemplare
konnen angefordert werden.

G 245.3-03/99

© GREIFZUG GmbH 1999

Aarelizug--/

Ein Unternehmen der TRACTEL-Gruppe



1. Warnhinweise

Vermeiden Sie Verletzungen, indem
Sie alle Anweisungen befolgen.
Mit der Benutzung von DYNAFOR®-Geriten
diirfen nur Personen betraut werden, die hiermit

vertraut sind. Sie miissen vom Unternehmer mit
der Benutzung beauftragt sein.

Der Bediener mufl die einschlidgigen Unfallver-
hiitungsvorschriften, wie z. B. ,Lastaufnahme-
einrichtungen im Hebezeugbetrieb” (VBG 9a) usw.
sowie diese Betriebsanleitung kennen und ent-
sprechend unterwiesen worden sein.

Wenn DYNAFOR®-Geridte an Hebezeugen einge-
setzt werden, ist es fiir die Sicherheit unbedingt
erforderlich, dal} die dafiir geltenden Vorschriften
erfillt werden.

Nur einwandfreie DYNAFOR®-Gerite und An-
schlagmittel verwenden.

Uberlastung von DYNAFOR®-Geriiten ist verboten.
DYNAFOR®-Gerite nur zentrisch und in Richtung
ihrer Lingsachse belasten. Sie diirfen weder Druck
noch Torsions- oder Biegekriften ausgesetzt sein.
DYNAFOR®-Gerite diirfen nicht als lasttragendes
Teil in die Aufhdngevorrichtung von Personenauf-
nahmemitteln, z. B. von hochziehbaren Arbeits-
biihnen, integriert werden.

DYNAFORP®-Gerite miissen bei Arbeiten mit Licht-
bogenschweilligerdten gegeniiber ,Masse” isoliert
sein.

DYNAFOR®-Gerdte nicht in explosionsgefdhrdeter
Umgebung einsetzen.

DYNAFORP®-Geridte nicht éffnen und Kontrolle,
Kalibrierung sowie Reparatur nur durch autori-
sierte Kundendienststellen ausfithren lassen, sonst

entfdllt der Garantieanspruch gegeniiber der
GREIFZUG Hebezeugbau GmbH.

Fuar Schiaden aufgrund von unsachgemafiem Kin-
satz oder von Umbauten und Anderungen am Ge-
rat sowie aufgrund der Verwendung von Nicht-
Originalteilen tibernimmt die GREIFZUG Hebe-
zeugbau GmbH keine Haftung.

Werden Geridte zur Datentibertragung an DYNA-
FOR®-Geriite angeschlossen, so miissen durch den
Betreiber oder den Monteur alle damit verbunde-
nen Risiken analysiert werden. Und es miissen die
geeigneten Mafinahmen zur Vermeidung sich dar-
aus ergebender Gefahren getroffen werden.

2. Gerate-Beschreibung

2.1 Zweckbestimmung

Zugkraft-MeBgerite und Kranwaagen DYNAFOR®,
Typ LLX dienen zum Messen von Lasten und
Zugkriaften.

2.2 Arbeitsweise

2.2.1 Allgemeines

DYNAFOR®-Geriite arbeiten mit DehnmeBstrei-
fen (DMS), welche die einwirkende Kraft/Last in
ein elektrisches Signal umwandeln.

Ein Mikroprozessor steuert die LCD-Anzeige
und ermoglicht dariiber hinaus:

— Taraunterdriickung iiber den gesamten Mel3-
bereich,

— Spitzenwert-Anzeige,

— automatische Nullstellung beim Einschalten,
— Abschaltautomatik zur Batterieschonung,

— Auswahl der MaBeinheit (kg, t, kN...),

— AnschluB fir Fernablesegerit (Zubehor) bzw.
zum Ausdrucken/Speichern der Daten
auf einem Drucker/PC.

2.2.2 Lasten messen

Das DYNAFOR®-Gerét wird zwischen Tragmittel
des Hebezeuges und Anschlagmittel der Last befe-
stigt. Es zeigt die angehingte Last an.

Zur Ermittlung einer Nettolast (z. B. ohne An-
schlag- und Lastaufnahmemittel) kann die Anzeig
im gesamten Mefbereich durch Driicken der Tara-
Taste auf Null gestellt werden.

2.2.3 Zugkrafte messen

Das DYNAFOR®-Geriit wird in die MeBvorrichtung
eingebaut, mit der eine Zugbelastung uberpriift
werden soll. Es zeigt die einwirkende Kraft an.

Nach Driicken der Spitzenwert-Taste wird die-
danach groBte gemessene Kraft (z. B. bei Zer-
reiflversuchen oder bei dynamischen Belastungen
durch bewegte Massen) so lange in der Anzeige
festgehalten, bis die Taste erneut gedriickt wird.



2.3 Bauteile und Bedienelemente
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Abb. 1

Geréatekdrper
Lastaufnahmehtilse
Gerate-Nr.
Maximaler MeRbereich
LCD-Anzeige
AN-/AUS-Taste
Tara-Taste
Spitzenwert-Taste
Batteriefach
AnschluBbuchse flir
Datenubertragung
Schutzkappe
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2.4 Technische Daten

Temperaturbereich: -10°C bis +40°C
Wetterfeste Ausfiihrung: Schutzart IP 65.
Kérper aus schwarz eloxierter Alu-Legierung,
Lastaufnahmehiilsen aus Edelstahl.
Sicherheitsfaktoren: — 2fach gegen Dekalibrierung
— 5fach gegen Bruch

Optisches Signal zum Wechseln/Aufladen noch wéahrend
der Betriebsbereitschaft.

Ausstattung: DYNAFOR®-Gerat mit Batterien in stabilem
Kunststoffkoffer (100/250-Tonner in Holzkassette).

Zubehor (Details auf Anfrage)
Passende Schékel und Haken
Fernablesegerat

Datensammler zum Anzeigen/Speichern der MeBdaten
und Weitergabe an einen Drucker/PC.

Controller-Karte und Software zum Anschluf3 von

Stromversorgung: drei 1,5-V-Batterien, Typ AA/R6/Mignon.
Standard-/Hochleistungsbatterien bzw. aufladbare Akkus.

bis zu vier DYNAFOR®-Geraten an einem PC

Sonderausfiihrung (Details auf Anfrage)

—  mit Funkverbindung zur Ubertragung der MeBdaten
sowie der Steuerbefehle flir Taraunterdriickung und
Spitzenwertmessung

Technische Anderungen vorbehalten Tabelle 1
Artikel-Nr, 23108 | 23118 | 23128 | 23138 | 23148 | 23158 | 23168 | 23178 | 23188 | 23198
. B . -~ C-- |[MeBbereich Obis...t| 0,25 05 | 1,25 | 2,5 5 12,5 25 50 100 | 250
— 51 " [ Kieinster MeBschritt kg| 01 [ 02 [ 05 | 1 [ 2 | 5 | 10 [ 20 | 50 | 100
——| | Gewicht kg| 11 | 11 | 11 | 14 | 19 | 38 | 66 | 15 | 46 | 215
i /| | LCD-Ziffernhdhe mm 18 25
7---4] [Abmessungen mm | A | 190 | 190 | 190 | 214 | 234 | 310 | 360 | 440 | 660 | 905
B| 83 83 83 83 90 110 | 134 | 164 | 260 | 424
C| 56 56 56 56 56 58 68 98 118 | 248
D 15 15 15 25 32 48 58 86 104 | 150
E| 166 | 166 | 166 | 184 | 197 | 243 | 272 | 323 | 488 | 685
F 12 12 12 15 19 35 44 54 88 110
G| 47 47 47 47 48 70 84 104 | 174 | 250
H| 43 43 43 50 58 92 114 | 142 | 227 | 310
I 16 16 16 25 32 48 58 86 104 | 190
Prézision: 10,2 % des MeBbereichs




3. Inbetriebnahme

3.1 Bendtigte Ausriistung

a) DYNAFOR® mit ausreichend grolem MeBbereich
b) Passende Schikel oder Haken

Falls erforderlich:
¢) Fernablesegeriat
d) Ubertragungskabel in ausreichender Linge

3.2 Befestigung

3.2.1 Allgemeines
N\ Achtung!

Fiir ein korrektes MeBergebnis mufl
die Last bzw. die Zugkraft zentrisch
und senkrecht auf die Lastaufnahme-
hiilsen (2) wirken (s. Abb. 3).

Schnitt AA

Deshalb keine Lastgurte, Seile oder Ketten
durch die Bohrungen des DYNAFOR®-Gerites
ziehen!

3.2.2 Lasten messen
a) DYNAFOR® mit passendem Schikel am Trag-
mittel des Hebezeuges befestigen.

b) Anschlagmittel der Last bzw. des Lastaufnah-
memittels mit passendem Schikel bzw. Ha-
ken am DYNAFOR® befestigen. (s. Abb. 4)

3.2.3 Zugkrafte messen

Zum Einbau des DYNAFOR® in die Mefstrecke
passende Schikel bzw. Haken verwenden.

(s. Abb. 4)

4

Einwandfreien Zustand aller Teile priifen!

Ein Sachkundiger muf} die ausreichende Tragfa-
higkeit aller Teile feststellen, die zum Befesti-
gen des DYNAFOR® und der angehingten Last
dienen.

Das gleiche gilt fur alle Verbindungsteile, mit
denen der DYNAFOR® zur Zugkraftmessung in
die Mefvorrichtung eingebaut wird.

Abb. 4

Schakel

“ 4151 DYNAFOR®

Haken

Ausstattungsbeispiel - Schakel und Haken sind
natirlich oben und unten einsetzbar.

® Wichtig!
l Wenn Sie den DYNAFOR® ohne diese

Hilfsmittel montieren, z. B. mit Befesti-
gungsbolzen, dann beachten Sie:

— die Hinweise zur korrekten Krafteinleitung
in Abschnitt 3.2.1;

— der Bolzen muB den folgenden Mindestdurch-
messer haben:

0,25 -
MeBbereich t | 12525 | 5 |125]| 25 | 50 | 100
Mindest-@ auf
des Bolzens mm 13 | 20 | 25 | 38 | 50 | 70 |Anfr.

Tabelle 2



4. Einschalten
4.1 Selbsttest

DYNAFOR®-Gerit mit der Taste (D einschalten.

Der Mikroprozessor fithrt einen Selbsttest aus,
wobei nacheinander folgende Anzeigen auf dem
Display erscheinen (Abb. 5):

a) Aufleuchten aller Elemente des Displays;
bei Gerédten ab Programm-Version 1-4 folgt:
b) Anzeige der installierten Programm-Version;

¢) Anzeige von Monat/Jahr der letzten Kalibrie-
rung.

4.2 Automatische Null-Stellung
4.2.1 Unbelasteter DYNAFOR®

Abb. 5
kN daN Ibs ton t kg

000

T

STOP MAX - TARE

Aufleuchten aller Anzeige-Elemente beim Selbsttest

-4 uc94

Programm-Version

Kalibrier-Datum

Nach dem Selbsttest stellt sich
der DYNAFOR® von selbst auf
Null. Im Kopf der Anzeige leuch-

=3
=
=3
e

tet die gewédhlte MafBeinheit auf:

4.2.2 Belasteter DYNAFOR®

A) Last <10 % des MeBbereiches

Wichtig!

Lasten bis zu 10 % des DYNAFOR®-
® Mefibereiches, z. B. Anschlagmittel,
l werden beim Einschalten automatisch

austariert: auf der Anzeige erscheint ,0”!
(s. Abb. 6)

Achtung!

Wird der DYNAFOR® jetzt ganz entla-
stet, z. B. durch Abhéan-

5 i
gen des Anschlagmit- FIrirn
tels, erscheint im Dis- |® RIREX

play ,minus 0”;

Bevor Sie weiterarbeiten:
Gerit aus- und wieder einschalten!

Sonst wird bei jeder Messung das ,austarierte Ge-
wicht” (im Beispiel die 50 kg) abgezogen!

B) Last > 10 % des MeBbereiches

Beim Einschalten erfolgt die Anzeige aller ange-
hangten Gegenstinde (s. Abb. 7).

Zum Austarieren sieche Abschnitt 6.1.

Abb. 6
Tragmittel
' DYNAFOR® 1,25 t
o
Anschlag- € d Anzeige nach dem
mittel < 10 % /4 Einschalten:
des MeB- ¢/ W -
bereichs, i
zB. & LIl
50kg
(Last)
Abb. 7
Tragmittel
DYNAFOR® 1,25 t
i
Anschlagmittel e
und Lastauf- f)
nahmemittel . AQT .
> 10% des oW Anzeige nach dem
(z.B.170kg) | -
e
& (Last) R I
¢ v S
i f
li aln|
11 . 1
10000Ca0)
LIl JCIT
Ll (S|




5. Programmierung

Die Elektronik des DYNAFOR® erlaubt es, das
Gerit in folgenden Punkten zu ,programmieren”:

— MabBeinheit C1
— Anzeige-Intervall C2
— Abschalt-Automatik C3
— Ausgabe-Vorwahl C4
— Gerite-Nummer C5

Wenn Sie die Einstellungen iiberpriifen bzw.
andern wollen, dann befolgen sie die Anwei-
sungen in diesem Abschnitt.

Wenn Sie keine Anderungen vornehmen wol-
len, lesen Sie weiter ab Abschnitt 6 ,Betrieb”
auf Seite 7.

Programmierung einschalten Bei Programmierung mit dem Fernablesegerat (s. Abschnitt 6.6.6)
statt der Taste @I die Taste ¢ dricken.

Gleichzeitig die Tasten <D und & driicken, bis auf der Anzeige ,CONF” erscheint.
Dann leuchtet die Anzeige fiir das Einstellen der Mafleinheit auf:

Ahli

5.1 MaBeinheit

Neben der Programmkennung ,,C 1-” erscheint auf
dem Display die Kennziffer der zuletzt gewéhlten
MabBeinheit, welche gleichzeitig auch in der Kopf-
zeile aufleuchtet:

a) Wihlen Sie mit den Tasten = bzw. T
Cl-1 = kg* -
C1-2 = t (= 1000 kg) N |

C1-3 = ton (= 2000 lbs) L (

Cl1-4 = lbs* ——
C1-5 = daN* Beispiel flr kg
Q= =N * Geréte bis

1,25t bieten
nur diese,

b) Zum Speichern Taste <& driicken.

Es geht automatisch weiter mit: ab 100t nur
die anderen

MaBeinheiten!

5.2 Anzeige-Intervall

Neben der Programmkennung ,,C 2-” erscheint die
Kennziffer des zuletzt definierten ,Anzeige-Inter-
valls”: das ist die Zeitspanne, nach der die Anzeige
bei verandertem MeBwert aktualisiert wird.

Erhohen Sie die Lebensdauer der Batterien-
durch ein méglichst langes Intervall.

a) Wihlen Sie mit den Tasten bzw. .

C2-0 = Aktualisierung jede 1/4 Sekunde
C2-1 = Aktualisierung jede 1/2 Sekunde
C2-2 = Aktualisierung jede Sekunde

C2-3 = Aktualisierung alle 2 Sekunden
C2-4 = Aktualisierung alle 4 Sekunden
C2-5 = Aktualisierung alle 8 Sekunden

Beispiel fir | & =
langstes Anzeige-Intervall | J_ )= =
zur Schonung der Batterien

b) Zum Speichern Taste & driicken.
Es geht automatisch weiter mit:

5.3 Abschalt-Automatik

Neben der Programmkennung ,C 3-” erscheint die
Kennziffer der zuletzt definierten Einstellung.

Dabei kennzeichnet das aufleuchtende ,STOP,
zusétzlich die eingeschaltete Abschalt-Automatik
an.

a) Wihlen Sie mit den Tasten = bzw. :

C3-0 = fortlaufende Anzeige
T g - |
L {

C3-1 = Abschaltautomatik

Der DYNAFOR® schaltet
automatisch 20 Minuten

. STOP |
nach der letzten grofleren T oo i
Lastverinderung ab bzw. aktiviert

nach der letzten Betatigung
der Tara- oder der Spitzenwert-Taste.

b) Zum Speichern Taste D driicken.
Es geht automatisch weiter mit:

5.4 Ausgabe-Vorwahl = -
Neben der Programmkennung R q i Lt
,C 4-” zeigt das Display die Kenn- :
ziffer der zuletzt gewihlten ,Aus- Anzeige
gabestelle” an: nur auf dem
Display
a) Wihlen Sie mit den Tasten © bzw. ’T“
C4-0 = Anzeige nur auf dem Display
oder zusitzlich:
C4-1 = Ausgabe iiber Fernablesegeriit
oder Interface
C4-2 = Ausgabe tuber PC

b) Zum Speichern Taste P driicken.
Es geht automatisch weiter mit:



5.5 Gerate-Nummer
Nur bei ,Ausgabe tiber PC”

Neben der Programmkennung
,C B-” zeigt das Display eine Kenn-

Lo-

ziffer:

Diese dient dem PC zur Unter- )

scheidung mehrerer, gleichzei- Anzeige der
Geréate-Nr. ,,1”

tig angeschlossener DYNAFOR®-
Gerite.

a) Wihlen Sie mit den Tasten _i bzw. ¥ eine
Kennziffer von 1 bis 7.

Zur Vergabe der unterschiedlichen Kennzif-
fern muB} jeder angeschlossene DYNAFOR®
programmiert werden.

b) Zum Speichern Taste <& driicken.

Ende der Programmierung

Nach der letzten Bestiitigung durch die Taste 0
— entweder nach Programm ,C4” oder bei ,Ausga-
be itber PC” nach Programm ,,C5” — erscheint auf
dem Display fiir einige Sekunden ,MEMO”.

Alle Eingaben sind gespeichert.
Das Gerit ist betriebsbereit.

==
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==

==
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6. Betrieb

Nach dem Einschalten erfolgt der Selbsttest und
die automatische Null-Stellung (s. Abschnitt 4).

Danach zeigt der DYNAFOR® die jeweils anhén-
gende Last bzw. die einwirkende Zugkraft.

Betrieb mit einem Fernablesegeriit:
Die Abschnitte 6.1 bis 6.4 gelten unveréndert.

AnschluB/Betrieb eines Fernablesegerites
s. Abschnitt 6.6 auf Seite 9.

6.1 Tarierung

Die Anzeige des DYNAFOR® kann im gesamten
MeBbereich auf ,0” gestellt (tariert) werden.

Zum Tarieren einer Last, z. B. 0,345 t, Taste e
driicken, bis auf der Anzeige ,tArE” erscheint, dann
loslassen. Unter der dann angezeigten ,,0” leuchtet
L,TARE” zum Zeichen, dafl die angehingte Last
austariert ist (Abb. 8a).

® Durch kurzes Driicken der Tara-Taste
kann jederzeit zwischen Netto- und Brutto-
l anzeige gewechselt werden (Abb. 8b).

Beispiel: nach Zuladen von 0,8 t (Anzeige 0.800 t
und ,TARE”) erscheint nach kurzem Driicken
der Tara-Taste wieder das gesamte angehéngte
Gewicht im Display: 1.145 t.

Der Hinweis ,TARE” ist erloschen.

Jede Zuladung kann erneut tariert werden, in-
dem die Tara-Taste bis zum Aufleuchten von
LATE” gedriickt wird.

Unabhéngig von der Tarierung kontrolliert der
DYNAFOR® laufend die Gesamtlast und warnt
bei auftretender Uberlastung (s. Abschnitt 6.3).

Abb. 8a
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Angehéngte Last
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Die gesamte angehéngte
Last wird tariert!
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Angehéngte Last ist tariert ”

Abb. 8b
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Gewicht der Zuladung

Anzeige der Gesamtlast
nach kurzem Driicken der
Tara-Taste
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6.2 Spitzenwertanzeige

Taste = driicken — der Hinweis ,MAX” leuchtet
auf.

Wihrend des Meflvorgangs wird der jeweils letzte
hochste Meflwert angezeigt (Abb. 9).

Zur optimalen Erfassung der Spitzenbelastung
wird automatisch auf fortlaufende Aktualisie-
rung der Anzeige (= 40 Messungen pro Sekunde!)
umgeschaltet.

Loéschen des Spitzenwertes und Riickkehr zur
Bruttoanzeige:

nochmals Taste = driicken.
Gleichzeitig wird auch wieder auf das vorher ge-

wéhlte Anzeige-Intervall zuriickgestellt (s. dazu
Abschnitt 5. ,Programmierung”).

6.3 Uberlast-Warnung

Wird der MeBbereich um ca. 20 % tiiberschritten,
erscheint im Display die Warnung ,HI“ (Abb. 10).

Entweder Last verringern, oder DYNAFOR®-Gerit
mit héherem MeBbereich (bis zu 250 t) einsetzen.

6.4 Betrieb im Freien

DYNAFOR®-Geriite sind wetterfest (IP 65).

Dennoch sollte man sie nicht unnétig unbenutzt
im Freien hingen lassen.

6.5 Abschalten
6.5.1 Manuelles Abschalten

DYNAFOR®-Gerite mit Taste <O ausschalten:

fiir ca. drei Sekunden erscheint auf dem Display
der Hinweis ,~STOP-".

Durch erneutes Driicken von < bleibt das Gerit
eingeschaltet.

6.5.2 Automatische Abschaltung

Ist das DYNAFOR®-Gerit auf ,automatische Ab-
schaltung” programmiert (s. Abschnitt 5.3), leuch-
tet im Display links unter der Ziffernanzeige der
Hinweis ,,STOP” auf.

Das Gerat schaltet sich dann 20 Minuten nach
der letzten gréferen Lastverinderung ab bzw.
nach der letzten Betdtigung der Tara- oder der
Spitzenwert-Taste.

8

Abb. 9

Spitzenwert-

*

.
U
P e
L

Anzeige MAX

Abb. 10

Uberlast- |

Warnung

Abb. 11
Anzeige beim - W
Ausschalten 'l:’l :’ =-= P i~
Abb. 12
t

Hinweis auf ‘ j " l.' t
aktivierte o |
,Abschalt- stop * -
Automatik”




6.6 Fernablesegerat

6.6.1 Bauteile und Bedienelemente
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Abb. 13

Anschluf3buchse fiir
Datenlibertragung

LCD-Anzeige

AN-/AUS-Schalter 10
Programm-Taste

Tara-Taste 8
Spitzenwert-Taste
Batterie-Kontrolleuchte
Batteriefach

Gerate-Nr.

Ausklappbare Stiitze

N
SA0000 ©
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6.6.2 Vorbereitung

Vor dem Anschluf3 an den DYNAFOR®:

a) DYNAFOR® auf ,Ausgabe iiber Fernablese-
gerat” programmieren: Anzeige C4-1 gemil
Abschnitt 5.4.

b) DYNAFORP® ausschalten!

6.6.3 AnschluB3 des Fernablesegerates

Fernablesegerit mit Hilfe des Ubertragunsgkabels
am DYNAFOR® anschlieflen.

6.6.4 Fernablesegerit einschalten

EIN-/AUS-Schalter (3) betitigen (s. Abb. 14)
— das Fernablesegerit und der DYNA-
i) FOR® werden eingeschaltet.

Die Taste (4) des Fernablesegeriites dient
nur zur Programmierung des DYNA-
FOR® entsprechend Abschnitt 5.

6.6.5 Betrieb

Nach Selbsttest und automatischer Null-Stellung
entsprechend Abschnitt 4 zeigen DYNAFOR® und
Fernablesegeriit den gleichen Wert an.

Tarierung, Spitzenwertanzeige und Uberlast-
warnung funktionieren entsprechend den Ab-
schnitten 6.1 bis 6.3.

6.6.6 Programmierung

Die Einstellung der MaBeinheit (C1-...) und des
Anzeige-Intervalls (C2-...) erfolgt entsprechend
Abschnitt 5.1 und 5.2. Anstelle der Taste & ist
dabei beim Fernablesegerit die Taste ¢ zu
beniitzen.

Die Abschalt-Automatik (C3-1) funktioniert
nicht, wenn ein Fernablesegerit angeschlossen ist.

Wichtig!

Nicht die Ausgabe-Vorwahl ,,C4-1”
dndern! Damit unterbrechen Sie die
Verbindung zwischen DYNAFOR® und
Fernablesegeriit.

Abb. 14

3 EIN-/AUS-Schalter
4 nur zur Programmierung
benutzen

6.6.7 Abschalten

EIN-/AUS-Schalter (3) betitigen (s. Abb. 14) —
das Fernablesegerit und der DYNAFOR® werden
ausgeschaltet.

Die Abschalt-Automatik funktioniert nicht, auch

wenn sie einprogrammiert ist und der Hinweis
SSTOP” im Ful} der Anzeige aufleuchtet.




6.7 Batteriewechsel

6.7.1 DYNAFOR®-Gerit

Bei Aufleuchten des Batteriesymbols () neue
Batterien einsetzen:

a) DYNAFOR® ausschalten.

b) Abdeckung (9a) des Batteriefachs aufklappen
und verbrauchte Batterien herausnehmen.

¢) Drei neue 1,5 V-Batterien bzw. aufgeladene
Akkus einsetzen — Typ AA/R6/Mignon oder
gleichwertiges — und Deckel wieder schliefen.

Achtung!

Auf korrekte Einbaulage entsprechend
den Angaben im Boden des Batteriefachs
achten (Abb. 15)!

Alle drei Batterien miissen den glei-
chen Ladezustand aufweisen.

6.7.2 Fernablesegerat
Bei Aufleuchten der Batterie-Kontrollampe (7) neue
Batterie einsetzen:

a) Fernablesegerit ausschalten.

b) Deckel des Batteriefachs hochklappen und ab-
nehmen. Verbrauchte Batterie herausnehmen.

¢) Neue 9 V-Batterien bzw. aufgeladenen Akku
einsetzen — Typ PP3/6L.R61/Block oder gleich-
wertiges — und Deckel wieder schliefen.

6.8 Stérungsbeseitigung
6.8.1 DYNAFOR® im Alleinbetrieb

Abb. 15

Ein Satz Hochleistungsbatterien reicht bei einem
Anzeige-Intervall von 1 Sekunde (s. Abschnitt 5.2)
fiir bis zu 250 Betriebsstunden.

Bei Lichlsignal
neue Ballerie einselzen
(Battonafach aut
der Riitksalle)

Storung Ursache

Behebung

Keine Anzeige nach
dem Einschalten

Fehlende Stromversorgung

Einbau/Anschluf3 und Ladezustand der
Batterien priifen. Falls der Fehler nicht
gefunden wird:

Defekte Steuerung

Gerit zur Reparatur an den Lieferanten/Her-
steller schicken.

Folgende Anzeige:

z. B. ein Anschlagmittel,
U]

danach ganz entlastet.

Das Gerit hatte beim Ein-
schalten eine geringe Last,

automatisch austariert (s.
Abschnitt 4.2), und wurde

Geridt aus- und wieder einschalten —

es mul} ,0” anzeigen.

Falls nicht, Gerét zur Reparatur an den Liefe-
ranten/Hersteller schicken.

Das Gerat ist auf Druck
belastet

Gerdt entlasten — es mul} ,0” anzeigen.
Falls nicht:

Deformation des Gerétes
bzw. Dekalibrierung der
MefBvorrichtung.

Gerét zur Reparatur an den Lieferanten/Her-
steller schicken.
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6.8.2 DYNAFOR® mit Fernablesegerit

Stérung

Ursache

Behebung

bleiben alle Elemente

kN daN Ibs ton t kg

der Anzeige am Fern-

Nach dem Einschalten

Keine Verbindung vom Fern-
ablesegerit zum MefBgerit

Kabelverbindung zum MefBgerit priifen.

ablesegerit erleuchtet.

Das Mefigerdt ist nicht auf
»2Ausgabe iiber Fernablese-
gerdt” programmiert.

a) Fernablesegerit ausschalten.

b) Mefigerit einschalten und auf Ausgabe-
Vorwahl ,C4-1” programmieren.

¢) MefBgerdt ausschalten.

d) Fernablesegerit wieder einschalten.

Falls es immer noch nicht ordnungsgemifl

funktioniert, zur Reparatur an den Lieferan-

ten/Hersteller einschicken.

Nach Programménde-
des Fernablesegeriites
bleibt die Anzeige

In der Ausgabe-Vorwahl
(Ausgabe iiber Fernablese-
gerat) versehentlich umpro-

SMEMO?” erleuchtet.

Dy
'llElll.l‘

grammiert.

a) Fernablesegerit Gerit ausschalten.

b) Meligerit einschalten und auf Ausgabe-
Vorwahl ,C4-1” programmieren.

¢) Meligerat ausschalten.

d) Fernablesegeriit wieder einschalten.

Falls es immer noch nicht ordnungsgeméB

funktioniert, zur Reparatur an den Lieferan-

ten/Hersteller einschicken.

Andere Anzeigen Siehe Abschnitt 6.8.1

7. AuBer Betrieb
7.1 Abschalten

Schalten Sie das Gerét ab, wenn der MeBvorgang
beendet ist, damit die Batterien nicht unnétig bela-
stet sind.

7.2 Aufbewahrung

Der DYNAFOR?® ist ein MeBinstrument!

Bewahren Sie ihn in dem stofBfesten Koffer in trok-
kener, normal temperierter Umgebung auf!

Entfernen Sie die Batterien, wenn das Gerit lian-
gere Zeit nicht benutzt wird.

8. Sicherheitshinweise

a) Uberlastung des DYNAFOR®
ist verboten.

b) DYNAFOR®-Geriite diirfen nicht als lasttragen-
des Teil in die Aufhingevorrichtung von Perso-
nenaufnahmemitteln, z. B. von hochziehbaren
Arbeitsbiihnen, integriert werden.

c) Esist verboten, den DYNAFOR® in irgend einer
Weise zu verdandern, z. B. durch mechanische
Bearbeitung des Gehiuses.

d) Der DYNAFOR® mul} bei Arbeiten mit Licht-
bogenschweiflgeriten gegeniiber ,Masse” isoliert
sein.

e) DYNAFOR®-Gerite nicht in explosionsgefihr-
deter Umgebung einsetzen.

9. Instandhaltung
9.1 Pflege und Wartung

DYNAFOR®-Gerite sind MeBinstrumente — sau-
ber und unbeschidigt halten.

Weitere Wartung ist nicht erforderlich.

9.2 Kalibrierung

Einmal jahrlich sollten DYNAFOR®-Gerite durch
die GREIFZUG GmbH oder eine autorisierte Kun-
dendienststelle neu kalibriert werden.

Das Datum der ersten Kalibrierung finden Sie im

Kallbl 1eY llngS-Zel tlflkat.

Bei Gerédten ab Programmver-
sion 1-4 erscheint das Datum
Monat/Jahr der
letzten Kalibrierung

der letzten Kalibrierung (Mo-
nat/Jahr) bei jedem Einschal-
ten kurz auf dem Display.

GREIFZUG Hebezeugbau GmbH

Scheidtbachstr. 19-21
51469 Bergisch Gladbach

Postfach 20 04 40
51434 Bergisch Gladbach

Tel. 02202/10 04-0
FAX 02202/10 04-70
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